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GRAFICKI RAD BR. 2

Primjena zakona kinetickog momenta za odredivanje ugaone brzine krutog tijela

Plo¢a H, mase ml, rotira oko vertikalne ose z konstantnom ugaonom brzinom ay; pri tome se materijalna tacka L,
mase m,, nalazi u tacki O Zlijeba AB urezanog na ploci H, a tacka O je na rastojanju OA od tacke A mjere¢i duz
zlijeba. U nekom trenutku ( smatramo ga pocetnim trenutkom t = 0) na sistem po¢ne djelovati spreg sila momenta M,
= fi(t). U nekom trenuku t; prestaje djelovati spreg sila; istovremeno ta¢ka L zapoéinje relativno kretanje iz tacke O

duz Zlijeba AB (u smjeru prema B) po zakonu OL =s =f,(t-t;) zat >t;.

Potrebno je odrediti ugaonu brzinu ploc¢e H kada je t = t; | kada je t = T ne uzimajuci u obzir otpor rotaciji plo¢e H.

Obrasci za ra¢unanje momenta inercije ploce dati u u tabeli 1.

Tabela 1.

Aksijalni momenti inercije homogenih ploca
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Predzank (-) ispred M, i ® odgovara smjeru kretanja kazaljke na satu ako se posmate sa strane pozitivnog smjera ose z.
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